
《本書の位置づけ、ねらい》 

情報系学部・学科を有する愛知県内の大学（全12校）の協力を得て、各大学における 

ＩｏＴ技術等の主な研究成果や技術の種（シーズ）を概観できるように整理しました。 

この研究・技術シーズ集は、県内の事業者の皆様に、県内大学の優れた知見を知ってい

ただき、新技術や新製品の開発などに役立てていただくことを目的に作成したものです。 

《ご利用上の注意》 

(1) 各シーズの紹介ページをご覧いただき、さらに詳しくお知りになりたい内容がありまし

たら、各研究者に直接お問い合わせください。なお、別に窓口となる部署がある場合は、

各シーズの紹介ページに明記しておりますので、そちらへお問い合わせください。 

(2) 各大学のすべての研究成果等を網羅することは困難なため、代表的なシーズを各大学最

大６件まで紹介しています。当シーズ集で紹介していない研究成果等については、各大

学における研究・技術シーズ集紹介の該当ホームページ一覧を掲載しておりますので、

そこから参照してください。 

(3) 産学官連携に関するその他のご質問・ご相談等については、窓口一覧を掲載しておりま

すので、そちらへお問い合わせください。 

《掲載大学》 

情報系学部・学科を有する以下の愛知県内の大学（全12校） 

国立：名古屋大学、名古屋工業大学、豊橋技術科学大学 

公立：愛知県立大学 

私立：名城大学、中京大学、中部大学、南山大学、愛知工業大学、大同大学、 

愛知工科大学、豊田工業大学 
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